DC136 RECEPTOR DE CONTROL REMOTO

S — LED’s rojo y verde
Botonesde — Botones Subir, r—
Programacion Parar y Bajar . .

y Reversa ‘ . .

Motor Tubular Estandar . El receptor DC 136 esta disenhado para usarse con Motores Tubulares

y Receptor DC 136 MOTIC estandar, se conecta a la red y el motor se conecta a él.
v Almacena hasta 20 transmisores

v Puede drenar hasta 1000 W

220VAC

Agregar un Control Remoto

debe ser menor a 10 segundos. transmisores y un transmisor puede actuar

o El intervalo entre dos acciones o Un receptor puede almacenar hasta 20
solamente sobre 20 receptores.
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‘ W program o & © =5 * = * “» OK
alimentar presione el compruebe el presione compruebe presione el LED verde
el DC136 boton de LED verde esté STOP el LED verde SUBIR en destella una vez
programacion destellando en el con destellos el control confirmando

en el DC136 DC136 largos remoto el proceso



Borrar un Control Remoto

debe ser menor a 10 segundos. transmisores y un transmisor puede actuar

o El intervalo entre dos acciones o Un receptor puede almacenar hasta 20
solamente sobre 20 receptores.
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& program * © " " . OK
alimentar presione el compruebe el presione compruebe presione el LED verde
el DC136 boton de LED verde esté STOP el LED verde STOP en  destella una vez
programacion destellando en el con destellos el control confirmando
en el DC136 DC136 largos remoto el proceso

Borrar Todos los Controles Remotos
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alimentar presione los el LED verde
el DC136 botones STOP y destella
BAJAR juntos
durante 6 segundos
Setear la Funcion “Dot Move” Esta funcion permite que al presionar los
pbotones SUBIR o BAJAR, el eje del Tubular

gire media vuelta.
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« * OK
alimentar presione los el LED verde
el DC136 botones STOP y destella
BAJAR juntos

durante 6 segundos



